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Un des axes de travail du laboratoire est I'apfiicade I'analyse intelligente de vidéos au domaine
de la vidéosurveillance, en particulier pour levsule piétons. Le laboratoire a d’ailleurs déja
développé divers algorithmes d’analyse d’imagedeeteconnaissance d'objets, exploitables pour
ce domaine, dans I'environnement RT-Maps dédiératofypage d’applications d’analyse multi-
capteurs.

Le contexte du stage est la conception d'un ouotir pa reconstitutiona posterioriet a partir
d'enregistrementadéos d'origines hétérogeéneate trajectoires de personnes. Le stage a poutebut
mettre au point certains des algorithmes et lolgiciécessaires pour atteindre cet objectif général.
Plus précisément, il s’agit donc durant le stag&alailler sur tout ou partie des 3 axes suivants

1. mettre au point et implémenter des algorithmes et autil utilisant la mise en
correspondance d'événements pour effectuer souslaps- des recalages temporels (re-
synchronisation) de plusieurs vidéos ; la corredpane entre occurrences d’'un méme
événement dans plusieurs vidéos pourra étre faiteparement manuellement, soit semi-
automatiquement (par exemple a I'aide d’algorithuiiegentification de personne) ;

2. prototyper un systeme de calibration a posteriotégré dans RT-Maps, et permettant, a
partir du pointage manuel de plusieurs amers \8siglsaisie de leurs coordonnées dans un
repére de référence), de calculer les paramétrisstiinsformation image repére ;

3. exploiter une telle calibration pour, a partir dduboite englobant un piéton sur l'image,
calculer automatiquement la position absolue d’iétop dans le repére de référence, et
donc de reconstituer une trajectoire dans ce repégyartir d'un suivi de boite englobante
dans la vidéo.

Connaissances demandées :
» Maitrise de la programmation en C++ ;
= Maitrise des calculs matriciels ;
= Connaissances en traitement d'image.

Contexte de travail :
Durée de 4 a 6 mois (a définir). Indemnités deestagon profil.
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