COMMISSARIAT A L'ENERGIEATOMIQUE
DRT/DTSI/SRCI
Relation avec les écoleBriLIPPE GRAVEZ FlCH E STAG E 2 4 MOlS

Tél: 0146548101
e-mail :philippe.gravez@cea.fr

Sujet

Algorithmes de commande pour la gestion des transins de postures d’'un
mannequin virtuel

Niveau :Bac + 5 -3*™année d'école d'ingénieur — Mastére2
Durée du stage 5 mois minimum
Contexte.

Dans le cadre du développement de la réalité Vetymour l'industrie du jeu, de la créatipn
cinématographique ou de la robotiqgue personnediesudjet proposé concerne la gestion |des
transitions entre différentes postures d’'un manimegjatuel (ou d’un robot humanoide).

Objectifs du stage.

L’objectif de ce stage consiste a développer dgarihmes de commande qui gerent les transitions
entre différentes postures d’équilibre statiguendimannequin virtuel. En guise de postyres
équilibrées, on considérera les stations assiqyuiebllongé, sur quatre membres, accroché a une
échelle. Ces algorithmes permettront au manneqintoel d’évoluer dans des environnements
encombrés. Si dans un premier temps, on ne coesiji#ég des transitions entre deux postures
statiques, a plus long terme, il sera intéressantalter le probléme des transitions via plusieurs
postures en dynamique.

On s’inspirera principalement des travaux de [CMBRAQ.'étudiant disposera de I'environnement
Matlab ARBORIS (développement commun CEA/List -RBgui permet la simulation de chaines
dynamiques arborescentes en interaction avec uroanement structuré. Dans cet environnement,
plusieurs modéles de mannequins, un algorithme atehm, une famille de lois de commande en
situation multi-contacts non coplanaires, dévelegpét validées, sont disponibles. L'étudiant aura
également accés a une plateforme de Réalité etaqlipée de capture de mouvements.

Une suite a ce stage sous la forme d’'une thesegétre envisageée.

[CMLAOQS8] Cyrille Collette, Alain Micaelli, Pierre emerle, and Claude Andriot. Robust balance optitigizacontrol of
humanoid robot with multiple non coplanar graspsl dirictional contacts. INEEE International Conference on
Robotics and Automation, 2008
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Encadrement

Nom de l'ingénieur responsable :  Alain Micaelli Tél 0146547171
E-mail : alain.micaelli@cea.fr Fax: 0146547580
Secrétariat : DTSI/SRCI Tél.: 0146549117

Nom du chef de laboratoire Laurent Chodorge Tél.: 0146547518




