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PROPOSITION DE STAGE

Réf. :  KEYWORDS  \* MERGEFORMAT 

	TITRE DU STAGE :
Détection et suivi d’objets en mouvement dans des séquences d’images aéroportées 

	OBJECTIF ET CONTENU DU STAGE :

Objectif du stage :

 
Dans le cadre d’applications de surveillance aéroportée, il est nécessaire de réaliser des fonctions de détection et de suivi d’objets mobiles. La principale difficulté provient de la robustesse que ces fonctions doivent présenter dans des environnements très divers. Différentes approches techniques sont envisageables pour réaliser ces fonctions, soit par l’intermédiaire des techniques de recalage d’images soit à l’aide d’approches de type mean-shift qui ne requiert pas de segmentation.

L’objectif de ce stage est d’étudier puis comparer  / voire fusionner différentes approches pour réaliser ce type de fonctions. 

Définition des tâches : 

1. Etude et analyse des algorithmes existants (1 mois)

2. Maquettage et tests (en C/C++ ou sous matlab) de différentes approches sur une base de données d’images réelles et synthétiques (2 mois)

3. Réalisation d’un module C/C++ et intégration dans un environnement PC (2 mois)

4. Rapport de stage (1 mois)



	Durée du stage : 

6 mois
	Dates :

Printemps-été 2009

	Tuteur(s) du stage :

Mr G. Delyon: 01 30 96 74 36
guillaume.delyon@fr.thalesgroup.com

	Profil du stagiaire :

Stagiaire école d’ingénieurs ou Master

Formation : traitement des images

Connaissances informatiques : Maîtrise Langage Matlab / C/C++ / UNIX

Anglais (lu)
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